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图书介绍
本书将嵌入式系统开发与移动机器人技术有机的结合起来，主要讲述基于STM32F407的嵌入式原理及移动机器人控制技术，主要内容包括嵌入式系统原理（ARMCortex-M4处理器工作原理、STM32F407的定时中断原理、STM32F407的短...
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