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介绍：本文由系统地建立了理论上严密、适用范围普遍的三维无粘有旋流动模型——赝势

函数模型；建立了二维定常有旋流动正、反命题的赝势——涡势函数变分原理及引入映象

平面，导出了赝势函数在映象平面的方程等三部分组成。

说明：登录教客网（https://www.jiaokey.com/book/detail/10908073.html）查找全本
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